Mécanique du point Exercices

Exercice Pendule incliné

Le pendule incliné est constitué d’un point matériel
de masse m astreint & se déplacer sans frottement sur
un cercle de rayon R contenu dans un plan incliné. «
est I’angle d’inclinaison entre le plan incliné et le plan
horizontal.

1. Faire un dessin représentant le pendule, le choix de
coordonnées et les forces.

2. Déterminer les équations du mouvement du point
matériel.

Solution :

Systeme et repére :
Le systéme est la masse m du pendule. On choisit le
repére cylindrique (O, e,, eq4, €.).

Contraintes :

La masse m est astreinte a se déplacer sur un cercle
de rayon fixe R sur le plan incliné. Les contraintes
sont donc :

p=R=cste = p=0et p=0

z=0= z2=0et2=0

1. Bilan des forces extérieures :
— Poids : P =mg
= mg(sinozeglc — cosozez>
= mg(sina (cosqﬁeP - sin¢e¢) — cosozez)
— Reéaction normale du plan : N = Ne,
— Tension dans le fil : T'= —-T'e,

2. Equation du mouvement : Z F" =P+ N+T=ma

La projection de cette équation vectorielle sur les axes du repére cylindrique donne,
Selon e, : m(p'—pqp) =mgsinacos¢ — T
Selon ey, : m(pq.b. + 2,6(;5) = —mygsin asin ¢
Selon e, : mzZ=—mgcosa+ N
En tenant compte des contraintes, ces équations se réduisent respectivement 4,
T =mR (¢2 + %SinaCOS(b)
zi5+ gsinasingb =0
R

N =mgcosa



